
掌握已安装的项目现状
Verity通过现场采集的点云与设计模型进行比较，为建筑项目提供了前所未有的洞察力，能够全方位多角度的了解掌握
现场情况。这种比较可以确定下一步先安装哪些部件，哪些部件需要重新设计改造。甚至某些点云无法看到的部位我
们也可以判断分析出来。将这些信息与您的工作日程进行综合考量，可以帮助您更好的控制工期，控制成本。

在错误变成事故之前发现它
全球每年因为施工质量造成的损失大约有4500亿美元，大约占项目预算的5%-12%。这些事故往往是因为施工过程中的
误差造成的。 这就是Clearedge3D（Edgewise™的开发人员）创建Verity™软件的原因。这项新技术极大地降低了
繁重的现场返工的费用，从而降低了预算，降低了风险，提高了施工的精度，并提高了项目的盈利能力。

以前只能检测5%，现在可以100%的检测您的项目
用传统的方式，现场的测量员使用卷尺或者全站仪，只能抽检5%-10%部件。现在的建筑大多造型奇特，用传统的方式
效率低，检测的量也完全保证不了工程质量。有了Verity和三维激光扫描仪，您就可以100%的对施工现场进行质量检
测。如果发现施工问题造成的较大的误差，可以快速的记录，标记并分发给相关责任部门。

施工质量检测软件



减少返工造成的损失
有了真实的数据，您将全面掌握安装的现状，安装的误差，以及对后续工作的影像。您可以在现场修整模型，可以快速的调整施
工图。Verity可以让您在错误发展成事故之前发现它，解决它。

Verity是基于Navisworks 开发的碰撞检测工具

Verity导入的三维BIM模型带有完整的数据及相关属性。包括但
不限于墙体，管道，梁，柱等族库的信息。以便在分析的过程
中可以根据属性筛选要分析的对象。比如某次检测:只想检测测
区内的柱子，即可通过属性将柱子选择出来。而不是每次检测
都要将所有的点云与所有的设计模型进行碰撞。

现场采集的点云带有真实坐标，检测出的结果可以与
Navisworks进行联动操作:分析的结果为每个部件的现实安装的
位置与设计模型之间的偏差。支持该单体部件的单独查看，支
持该单体部件与整体设计模型之间的联动查看。在结构复杂不
方便查看的情况下支持设计模型的透明及半透明显示。在与带
有属性信息的设计模型对比时，可以准确的确定误差较大的部
件的真实位置。您可以把带有真实位置信息的数据文件发送给
相关责任方，帮助他们快速定位错误的实际位置。

向所有相关人员传达调查结果
Verity拥有强大的报告生成系统，可以清楚的表达误差信息。可
以通过截图，注释，热力图显示等方式显示误差发生的位置，
误差的大小。Verity还可以生成HTML文件，可以快速发送给责
任方。Verity与navisworks是完全兼容的，因此用户可以在基于
Autodesk的平台快速浏览，修改误差大的部位。

交付准确的竣工模型和图纸
许多也住和运营商都需要准确的竣工BIM模型，Verity帮助施工

方以最小的投入来完成这项工作。Verity可以到处任意超出限差

的设计模型+点云数据。设计者可以在设计平台对其进行浏

览。如果分析的结果都达标，也可以作为原始数据进行存档。

Verity是一个强大的新工具，它可以让您前所未有地控制您的建设项
目，确保按时、按规格和按预算完成工作。




